VILLAMOS ÁRAMKÖRÖK ÉS MÉRÉSTECHNIKA

Záróvizsga kérdések az Automatizálási szakirányos hallgatóknak

1. Ismertesse az egyfokozatú tranzisztoros erősítő felépítését, működését, jellemző paramétereit. Hogyan méri meg őket?

2. Ismertesse a többfokozatú tranzisztoros erősítők felépítését, működését, jellemző paramétereit. Hogyan méri meg őket?

3. Ismertesse az áteresztő tranzisztoros stabilizátor felépítését, működési elvét.

4. Ismertesse a kapcsolóüzemű stabilizátorok felépítését, működési elvét.

5. Ismertesse a multivibrátorok felépítését, működését és alkalmazásaikat.

6. Ismertesse a Wien-hidas oszcillátor felépítését, működését, jellemzőit. 

7. Ismertesse az RC fázistolós oszcillátor felépítését, működését, jellemzőit.

8. Ismertesse az LC oszcillátorok felépítését, működését, alkalmazásaikat.

9. Ismertesse az UJT-s relaxációs oszcillátor felépítését, működését

10. Ismertesse az operátor erősítők felépítését, működését. Ismertesse a komparátorok alkalmazását.

11. Ismertesse az invertáló és nem invertáló műveleti erősítőket, jellemzőiket. Hogyan lehet meghatározni mérés alapján az átviteli függvényt?

12. Ismertesse a P-, I-, és D-típusú erősítők jellemzőit, átviteli függvényeit. Hogyan épül fel a PID-kapcsolás?

13. Hogyan határozzuk meg hangolt körök rezonancia-frekvenciáját, és hogyan mérhetjük meg?

14. Ismertesse a TTL logikai áramkörök jellemzőit, jellemző áramköreit és működését (ki/bemeneti áramkörök, terjedési idő, jelszintek, kimeneti terhelhetőség).

15. Ismertesse a kombinációs hálózatok jellemző tulajdonságait, leírási lehetőségeit (normál alak, minimál alak, kanonikus alak, igazságtáblázat, De Morgan tételei).

16. Ismertesse a sorrendi hálózatok jellemző tulajdonságait, matematika leírását, alkalmazásait (regiszterek, számlálók, léptető regiszterek).

17. Ismertesse a szinkron és aszinkron számlálók felépítését, jellemző tulajdonságait, működését (bináris, decimális számlálók, preset-számlálók).

18. Ismertesse a léptető regiszterek felépítését, jellemző tulajdonságait, működését, alkalmazásukat.

19. Ismertesse a flip-flopok jellemzőit, felépítésüket, működésüket, alkalmazási területüket (R-S, J-K, T, D, MESTER-SZOLGA flip-flopok).

20. Ismertesse az egy- és három fázisú egyenirányító kapcsolás jellemzőit (1F1U, 2F1U, 1F2U, jelalak, csúcsérték, effektív érték, brumm-feszültség). 

21.  Ismertesse az egy- és háromfázisú tirisztoros egyenirányító kapcsolás jellemzőit (együtemű és több ütemű vezérlés, jelalak, csúcsérték, effektív érték, brumm-feszültség).

22. Ismertesse a léptetőmotoros hajtás jellemzőit, a léptetőmotorok tulajdonságait, szerkezeti felépítésüket, működési tulajdonságaikat, alkalmazási területüket.

23. A szabályozás és vezérlés jellemzői. Ismertesse a szabályozás és vezérlés működését egy-egy példán keresztül.

24. Ismertesse az ipari robotok kinematikai rendszerének jellemzőit, elmozdulás érzékelőit, jellegzetes szerkezeti elemeit.

25. Ismertesse az ipari folyamatirányítás adatátviteli rendszereiben legelterjedtebben használt buszrendszerek legfontosabb jellemzőit (IEEE488, GPIB-busz, Profi-busz, CAN-busz).  

26. Ismertesse a PLC-k jellemző tulajdonságai, programozási lehetőségeit, módszerét.

27. Ismertesse az ISO hét szintű kommunikációs protokollját. Milyen rétegeit használja a FIELD-busz és a CAN-busz protokollja?

A záróvizsgán fel kell vázolni a kérdéses áramkör kapcsolási rajzát, be kell jelölni a működés szempontjából fontos jelek mérési pontjait, a jellegzetes jelalakokat.

Ismerni kell, hogy az egyes jelek méréséhez, vizsgálatához milyen mérőműszerek szükségesek.

