Az ipari  robotok kinematikai rendszere

1. Descartes-koordinátás kinematika


Csak transzlációs mozgás van.

2. Henger-koordinátás kinematika

3. Gömb-koordinátás kinematika

4. Csuklós (humanoid) kinematika

5. Lineáris robotkinematika

6. SCARA-robot kinematika
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